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PUHALLINSAADIN TiiMi 7810
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TiiMi 7810 on mikroprosessori ohjattu monipuolinen puhaltimen
ohjausyksikkd/ saadin. Puhallinta voidaan ohjata esim. lampétila, kosteus,
CO2 -mittauksen jne. mukaan. Sdadin on erityisesti suunniteltu
rakennusten alapohjan tuuletuksen ohjaamiseen.

Saadin sisaltaa kello-ohjelman, joka huolehtii puhaltimen
aeuun GawnnARHRITE Ry kdyntirytmista. Saatimen kayttdkielena voi olla Suomi, Ruotsi tai Englanti.

Saddin tukee vakiona Modbus- tiedonsiirtoprotokollaa ja se voidaan
verkottaa RS485 vaylan kautta.

Halytystensiirtoa ja etakdytt6a varten sadtimeen voidaan liittdd GSM-
modeemi (TiiMi GSM-Set).
Lokitiedoston tallennus sdatimelle/ tiedostoon.

Kayttd
Puhaltimien ohjaukseen, erityisesti rakennusten alapohjan tuuletuksessa.
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TiiMi 7810 ominaisuuksia tehdasasetuksilla
Kayttdjannite | 24VAC/24VDC
Anturitulot 8 kpl Useita eri anturityyppeja, katso ohjekirjasta
16 kpl Vaylaanturi
Jannitelahdot 6 kpl 0-10vDC Ohjausviestit
Relelahdot 8 kpl 230VAC/ 3A Prosessin ohjaus
1 kpl 230VAC/ 3A Halytysrele
Digitaalitulot 6 kpl Konfiguroitavat digitaalitulot
2kpl Puhallinohjaustulo
Digitaalilahdot 4 kpl 0/5V 50mA Tilatiedot
Analogiatulot 3 kpl 0-10vDC Mittaustulot (2xkosteus, 1xCO2)
3 kpl 0-10vDC Ulkoinen ohjausviesti
2 kpl 0-5vVDC Konfiguroitava tulo
Pulssitulot 2 kpl Konfiguroitavat pulssitulot
Tietoliikenne RS485 GUI Ulkoiselle naytélle
RS485 Verkotukseen (Modbus tuki)
RS232 Modeemille, kannessa huoltokayttda varten
Asennus 35mm C-kiskoon

Kytkenta tehdasasetuksilla (alalevyn liittimet)

R1COM>C1:1
Halytysldhto < R1 :2

19: G < 24VAC

20: G > 24VAC

21: GO < 24VAC

22: GO > 24VAC

23: +24VDC > Janniteldahtd 100mA
24: +5DC > Jannitelahto 100mA
25: OU1 > Ei HL alarajahalytysta
26: 0U2 > Puhallin

27: 0OU3 > Lammitys

28: OU4 > Halytys

29: TxDO <>

30: RxDO <>

31: GND <> Modeemille

32: TxD1 <> Modeemille

33: RxD1 <> Modeemille

34: MO > Mittanolla
35:IN7<DI7

36:IN8< DI 8

Puhallin < R2 :4
R2/R3COM >C23:5
Lammitys < R3 :6

1.Sadstdmuuntaja < R4 :8
R4 / R5 COM > C45 :9
2.Sadstdmuuntaja < R5 :10

3.Sddstdmuuntaja < R6 :12
R6/R7 COM > (67 :13
4.Saastomuuntaja < R7 :14
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5.Sddstdmuuntaja < R8 :16
R8/R9 COM > (C89:17
6.Sddstdmuuntaja < R9 :19
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GO<:61 37:G0>
MO<:62 38: MO0 >
MO<:63 39:M0>
MO<:64 40 : MO >
MO<:65 41 : MO >
MO < : 66 42:M0>
Puhallinohjaus 0-10VDC < Y1 :67 ) 43:M0 >
Y2 ohjaus 0-10VDC < Y2 :68 ) 44 : TEO < Ulkoilma-anturi
Y3 ohjaus 0-10VDC < Y3 :69 ? 45 : TE1 < 1. Alapohja-anturi
Y4 ohjaus 0-10VDC < Y4 :70 (:) 46 : TE2 < 2. Alapohja-anturi
Y5 ohjaus 0-10VDC < Y5 :71 ) 47 : TE3 < 3. Alapohja-anturi i
Lammitysohjaus 0-10VDC < Y6 :72 C 48 : TE4 < 4. Alapohja-anturi
Ulkokosteus 0-10VDC > U1 :73 ) 49 : TES5 < 5. Alapohja-anturi
Alapohjakosteus 0-10VDC > U2 :74 @ 50 : TE6 < TE6 Anturi
0-5VDC / HL1 Vesivuotohilytys > HL1 :75 ' 51 : TE7 < Véyldanturit
0-5VDC / HL2 Vesivuotohilytys > HL2 :76 C) 52 : TE7 < Vayldanturit
1.Pulssitulo > PL1 :77 & 53 :TE24 < TE24 Anturi
2.Pulssitulo > PL2 :78 G‘ 54 : U3 < CO2-Pitoisuus / 0-10VDC
DI1>IN1:79 ) 55 : P1 < P1 Ulkoinen ohjaus / 0-10VDC
DI 2>IN2 :80 ) 56 : P2 < P2 Ulkoinen ohjaus / 0-10VDC
DI3>IN3:81 & 57 : X1 < Med- Ohjaus
DI 4>IN4 :82 ) 58 : X2 < Max- Ohjaus
DI5 > IN5 :83 £ 59 : A <> RS-485
DI 6 > ING6 :84 D 60 : B <> RS-485
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