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TiiMi 7810 on mikroprosessori ohjattu monipuolinen puhaltimen ohjausyksikkd/ saadin. Sdadin voi ohjata
puhallinta esim. lampétila, kosteus, CO2 -mittauksen jne. mukaan. Sdaadin on erityisesti suunniteltu
rakennusten alapohjan tuuletuksen ohjaamiseen. Saadin sisaltaa kello-ohjelman, joka huolehtii puhaltimen
kdyntirytmista.

Valikkopohjaisen, suomenkielisen (ruotsi, englanti) kdyttoliittyman ansiosta laitteen kaytto on helppoa.
Saatimessa on monipuoliset tietoliikenneominaisuudet kayttoonottoa seka paikallis- ja etakayttoa varten.
TiiMi 7000 Sarjan sadtimet voidaan kiinteistdssa verkottaa laitteiden RS-485:lla yhteen ilman lisdlaitteita.
Lisdvarusteena asennettava GSM-modeemi huolehtii kaikkien saatimien tietoliikenteen etayhteyden ja

halytysten siirrot.

Tassa ohjekirjassa kasitellaan saatimen paikallinen kaytto.

Tama ohjekirja koskee TiiMi 7810 saatimen versiota 5.00.



SISALLYSLUETTELO

SISALLYSLUETTELO ... .veveteteuetetetcececieteiese ettt s bbb s sttt et sasasessss e s s st st s s s s sesesesesesesesesesesenns 3

T 1T I - RO TSROSO PP PP PP PPRPO 1
1.1 IVIIE@E ettt b e s bt s a et et e bt e b e s bt e s a et e bt bt e b e e b e e ehe e e ae e et e et e e nheesheesaneeane 1
1.2 NG T o 1=] Lo 1o X o PSPPSR 1
13 1Y LU = TP P PP PPPPPPPPPPPPPPPRE 2

2. TEKNISEE HIEUOT. .. .eeieiieiie ettt et s et et e st e s bt e e sabe e s bee e s ateesbeeesabeesabeesbeeesareeenreas 3
2.1 Kytkenta (alalevyn liittimet tehdasasetuksella) ........cccueiieiiiieec e e 3
2.2 Kytkenta (yldlevyn liittimet tehdasasetuksella)..........ccueveeciieicciiei e 3
2.3 (& 12 (o] - 0] 011 = OO U PP PPPPPP 4
2.4 I o] oo A1 = =Y o (UL | SRR 4
2.5 ANtUNEN aSENNUSPAIKAL ... .viiiiiiiie e e et e e e s b e e e e s rabaeeessataeeessnsaeeessnsaeees 4

P2 RN - o T 1 4= U] o) SO OO UPOPPYPPPPUPRUPRR 5
2.7 D =d] =T | L] Co A (=] o Yo F = K< AU ) SR 5
2.8 JANNITEIANAOT ...ttt b e sttt e b e sbe e s ae e saee e 5
2.9 el aTe fo 1l (=] oo o T LY =1 A ) SR 6
2.10 DigitaalilahdOt (tENAASASELUS)....eeciiiecieeeiieeciee ettt e ertre e sre e s teeesae e s tee e sbaeesbeeesaeessseessaeesnseans 6
2,00 THELOITKENNE .ttt ettt e et s bt e s bt e e s ab e e s bt e s be e e sabeesbteennbeesbeeenareeas 6

T Y- T 14 [0 =T o 11 o PP 7
3.1 Painikkeiden KEyTtO ValiKOSSa........ueiiiiiiieecieie ettt et e e e e aree e e e e e e e enaes 7
3.2 Painikkeiden KAYTEO ValiKOSSa ......ccccuiieieiiiie et ettt ee e e ettt e e e etta e e e e ta e e e e ataeeeeasaeeeseasreeesannaneans 8
/N € \V2u o To] g o] 1 {o JUUUNUR 9
4.1 oL T Lo I Y= o <1 [V P PSPPI 9
4.2 PariSTON VAINTO.c..ciiieiiece e et 9
4.3 PEIUSASELUKSEL ...ttt ettt et s b e st sttt et e e bt e s bt e sbe e sae e et e ebeenbeesbeesaeeeaee 9
4.4 PeruSNAYIEO / SKANNAUS.....coiviiiiieeee ettt ettt e e et e et e et e e teeeeteeeetaeesabeseeseeesareeennes 11
L Y o1 (U ) PSP P PO PP P OPPPPOPPRTOt 13
5.1 ANTURIEN TUNNISTUS ..ttt 13
5.2 ANTUNIEN B Y PIT. e 14
53 ANTUFIEN SUOTATUS ..ttt ettt st e st e e be e e s st e e sabe e e snbeesareesareeesareesneean 15

L V1o | S TP UPPTOURRPPTTOPIN 16
6.1 JANNTEETUIOT ..t e e e s b e e sa b e e st e e saree e sareesneeas 16



9.

6.4 PL1 ja PL2 tulojen huoltoilmoitusten tyYPit ....cocceeeiieiie e 19
=1 T Lo | PRSP 19
7.1 T oL a1 =1 =1 3 T o SR PSPPSR 19
7.2 0] <] 13T [o | SO OSSOV PP TUPTOPPOPRRRPRTION 19
7.3 Digitaalilahd Ot OUL- OUA ..ottt ettt st st sttt e b et sbe e sbe e et e e e eneens 19
SAGEIMEN VAIIKOT ..ttt et e st e e sat e e s bt e s bee e sabe e e aeeesabeesareeesareesanes 20
8.1 SAGLOASEEUKSEL ..ottt ettt et e e st esa bt e st e e s bt e e s be e e nb e e st e e sareeesabeesneean 20
8.2 PUaIliNNOPEUS @SETUKSEL.....eiiiiiiiee ettt e e e e sbee e e s e e s e sbeee e enares 21
8.3 LAMMITYSASEEUKSEE ... .uviiiiiiiee e e e e e e e e s et re e e et e e e e esabae e e e nbaeesennseeesennrees 23
8.4 [ E YRR =] 0] Y=Y PSS 25
8.5  JANNILEIGNTO @SETUKSEL...c.ueitiiiiiiiiieteee ettt ettt et st s e b e b e nneas 26
8.6 (0] 01T U1 PSPPSR 27
Toistuvat VilkKO-0OhJeIMAt.....ccoeiiii e e e e e e e e s nres 27
Viikko-ohjelmasta poikkeavat aikaohjelmat..........couciiiiiiiiiiiice e 29
] o ol eT aY L= 10T 112 {1 SR 30
8.7 ASEEUKSEL ..t e et b e b s ht e st st et be e beesneas 31
J N B I T 11V La o - T - T USSR 31
PEIUSASETUKSET ..ttt et et e et e s b e e e sab e e st e e s bbeesabeeesabeesabeesabeeesabeeeneean 31
8.8 TIEdONSIHTTOASEEUKSEL .....teeiiieeiee ettt ettt et et s bt e s be e e sab e e sabeesbaeesabeesneeas 32
8.9 ANBUNIT. ot s s a e s aa s 32
8.10  JANNILETUIOT ...ttt e b e bt s ae e et et e e be e s bt e saeesae e sabesab e e beenbeesaeas 33
2300 I V][ ST OO O TSP TP PRSPPI 33
812 INIMIE ot et e s e s e e s e s s e e s e anes 34
S I T (o o = U 1= USSP 35
814 TESTAUS ..ottt ittt a e s aaa s 36
[ 1V RV 2 g F- 1V 1 o TSP 38



1 TiiMi 7810 5.00 Kasikirja (v.1.0.1)

1. YLEISTA

1.1 MITAT

108 . . B9

‘ 48 |

106
86
46

ASENNUS

DIN -kiskoon Moduulimitoitus, 6 DIN moduulia

1.2 KAAPELOINTI

Jarjestelman moitteettoman toiminnan kannalta on digitaalilahtjen, digitaalitulojen seké anturien
osalta ensiarvoisen tarkeda noudattaa valmistajan suosittamia kaapelityyppeja ja kaapelointiohjeita.

Yleisohjeena pienjannitekaapeleina tulee kayttdd NOMAK -kaapeleita. Kaapeleiden suojavaipat
kytketdan G0:aan vain saatimen puoleisesta paasta.

Kytkentakotelon siséiset vahva- ja heikkovirtajohtimet tulisi sijoittaa mahdollisimman etaalle
toisistaan ja kayttaa johtimilla eri reitityksia. Heikkovirtakaapelit eivat saa kulkea pitkia matkoja
vahvavirtakaapeleiden rinnalla, vaan kaapeleiden reitit tulisi olla erilladn toisistaan.

Heikkovirtakaapeleiden jatkoksia tulisi valttda. Jos jatkoksen joutuu kuitenkin tekemaan, se taytyy
tehda asianmukaisella liittimella tai liitettavét johtimet on tinattava toisiinsa. Lisaksi litoskohta taytyy
suojata hyvin lialta ja kosteudelta.

Taajuusmuuttajien kytkenndissa pitaa kayttaa hairiosuojattuja kaapeleita sekd noudattaa muitakin
taajuusmuuttajavalmistajan ohjeita.

Team-Control Oy www.team-control.fi
Uitontie6, 86220 MERIJARVI team@team-control.fi
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2 TiiMi 7810 5.00 Kasikirja (v.1.0.1)

1.3 MUUTA

e Taustavalaistu LCD- naytté (suomi / ruotsi / englanti)
e Valikkopohjainen toiminta, kaytté painikkeilla

e LED halytysvalo

e Paristovarmennettu vuosikello

e Irrotettavat pistoliittimet

o Paikallinen RS-232 yhteys saatimen ja tietokoneen valilla (kayttéonotto, kentélla tapahtuvat
huoltotoimet, ohjelmistopaivitys)

e Etdyhteys GSM / GPRS -verkon kautta (halytysten siirto, etakaytto)
e RS-485 Modbus

Team-Control Oy www.team-control.fi
Uitontie6, 86220 MERIJARVI team@team-control.fi
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3 TiiMi 7810 5.00 Kasikirja (v.1.0.1)

2. TEKNISET TIEDOT

2.1 KYTKENTA (ALALEVYN LIITTIMET TEHDASASETUKSELLA)

R1COM>C1:1
Halytyslahto < R1 :2

19: G < 24VAC

20: G > 24VAC

21: GO < 24VAC

22: GO > 24VAC

23: +24VDC > Jannitelahto 100mA
24: +5DC > Janniteldht6 100mA
25: OU1 > Ei HL alarajahalytysta
26: OU2 > Puhallin

27: 0U3 > Lammitys

28: 0U4 > Halytys

29: TxDO <>

30: RxDO <>

31: GND <> Modeemille

32: TxD1 <> Modeemille

33: RxD1 <> Modeemille

Tz 1T 0T 6T
2]

Puhallin < R2 :4
R2 /R3 COM > (23 :5
Lammitys < R3 :6

1.S3astdmuuntaja < R4 :8
R4 /R5 COM > C45 :9
2.Sadstdmuuntaja < R5 :10

3.Sadstomuuntaja < R6 :12
R6 /R7 COM > C67 :13
4.Sdastomuuntaja <R7 :14

5.Sddstdmuuntaja < R8 :16 8 & 2 M 34: MO > Mittanolla
R8 /R9 COM > (89 :17 [Fi G 35:IN7<DI7
6.Saastomuuntaja <R9 :19 B & & INg 36:IN8< DI 8

GO<:61 37:G0>
MO<:62 38: MO0 >
MO<:63 39: MO >
MO<:64 40 : MO >
MO<:65 41 : MO >
MO<:66 42 : MO >
Puhallinohjaus 0-10VDC < Y1 :67 43 : MO >

Y2 ohjaus 0-10VDC < Y2 :68

Y3 ohjaus 0-10VDC < Y3 :69

Y4 ohjaus 0-10VDC < Y4 :70

Y5 ohjaus 0-10VDC < Y5 :71
Lammitysohjaus 0-10VDC < Y6 :72
Ulkokosteus 0-10VDC > U1 :73
Alapohjakosteus 0-10VDC > U2 :74
0-5VDC / HL1 Vesivuotohalytys > HL1 :75
0-5VDC / HL2 Vesivuotohélytys > HL2 :76
1.Pulssitulo > PL1 :77

2.Pulssitulo > PL2 :78

44 : TEO < Ulkoilma-anturi

45 : TE1 < 1. Alapohja-anturi
46 : TE2 < 2. Alapohja-anturi
47 : TE3 < 3. Alapohja-anturi i
48 : TE4 < 4. Alapohja-anturi
49 : TE5 < 5. Alapohja-anturi
50 : TE6 < TE6 Anturi

51 : TE7 < Vaylaanturit

52 : TE7 < Véylaanturit

53 : TE24 < TE24 Anturi

54 : U3 < CO2-Pitoisuus / 0-10VDC

DI1>1IN1:79 55 : P1 < P1 Ulkoinen ohjaus / 0-10VDC
DI 2 >IN2 :80 ol 56 : P2 < P2 Ulkoinen ohjaus / 0-10VDC
DI 3 >IN3:81 &1 57': X1< Med- Ohjaus

DI 4 >IN4 :82 0L 58 : X2 < Max- Ohjaus

DI 5> IN5 :83 83 59 : A <> RS-485

DI 6 > ING :84 84 60 : B <> RS-485

Team-Control Oy www.team-control.fi
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2.3 KAYTTOJANNITE

G 19,20 24VAC / VDC (G, +)

GO 21,22 24VAC/ VDC (GO, -)

+24 23 +24VDC kayttojannite ulkoisille laitteille (100mA)
+5 24 +5VDC kayttojannite ulkoisille laitteille (100mA)

2.4 LAMPOTILA-ANTURIT

Lampotila-anturit TEO...TE6 ja TE24 ovat tehdasasetuksena tyyppia NTC10 (curve24) (katso Anturien tyypit).
Kaikkien anturien toinen johdin kytketadn MO liittimeen. Huom! Vayldanturit ovat polaarisia joten
napaisuus taytyy kytkea oikeinpain.

UIk0|Ima anturi
TE1 45 1. Alapohja-anturi
TE2 46 2. Alapohja-anturi
TE3 47 3. Alapohja-anturi
-50 ... 150°C
TE4 48 4. Alapohja-anturi
TES 49 5. Alapohja-anturi
TE6 50 TE6 Anturi
TE24 53 TE24 Anturi
Ll 51,52 Vaylaanturit .50 ... 100°C

2.5 ANTURIEN ASENNUSPAIKAT

TEO UIk0|Ima anturi
Ulos pohjoisseinélle

TE1 45 1. Alap.ohja-anturl
Alapohjaan

TE2 16 2. Alap.ohja-anturl
Alapohjaan

TE3 47 3. Alap.ohja-anturl
Alapohjaan

TEa 48 4, Alap.ohja-anturl
Alapohjaan

TES 49 5. Alap.ohja-anturl
Alapohjaan
TE6 Anturi

TE6

>3 Sijoituspaikka vapaa

TE24 Anturi

TE24

50 Sijoituspaikka vapaa

23 51,57  Laviéanturit

Sijoituspaikka vapaa
Team-Control Oy www.team-control.fi
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5 TiiMi 7810 5.00 Kasikirja (v.1.0.1)

2.6 JANNITETULOT
(Nimi Liitin  Tehdasohjelmointi  Alle  Tehdasohjelmointi
U1 73 Ulkokosteus 0... 100%RH
u2 74 Alapohjakosteus 0... 100%RH
us 54 CO2-mittaus 0-10 vDC 0... 2000ppm
P1 55 Ulkoinen ohjaus 0.0... 200.0Pa
P2 56 Ulkoinen ohjaus 0.0... 200.0Pa
HL1 75 Vesivuoto ilmaisin
HL2 76 Vesivuoto ilmaisin 0-5vbC

2.7 DIGITAALITULOT (TEHDASASETUS)

IN1 79 Vapaa -

IN2 80 Vapaa -

IN3 81 Vapaa -

IN4 82 Vapaa -

IN5 83 Vapaa -

IN6 84 Vapaa N

IN7 35 Vapaa -

IN8 36 Vapaa -

PL1 77 Pulssitulo

PL2 78 Pulssitulo

X1 57 Med- Ohjaus (X1 ja X2 => Min- Ohjaus) NO

X2 58 Max- Ohjaus (X1 ja X2 => Min- Ohjaus) NO

HL1 75 Mahdollista kdyttaa digitaalitulona El OLE MAHDOLLINEN
HL2 76 Mahdollista kdyttaa digitaalitulona El OLE MAHDOLLINEN

Kaikki tulot kytketadn potentiaalivapaalta kontaktilta. Tyyppi joko NC = Normaalitilassa kiinni tai
NO = Normaalitilassa auki. Kosketintulojen tyyppi on muutettavissa konfigurointi ohjelmistolla.

2.8 JANNITELAHDOT
Y1 67 Puhaltimen ohjausviesti
Y2 68 Y2- Janniteohjaus
Y3 69 Y3- Janniteohjaus 0..10VDC / 0...100%
Y4 70 Y4- Jinniteohjaus ’
Y5 71 Y5- Janniteohjaus
Y6 72 Lammityksen ohjaus
Team-Control Oy www.team-control.fi
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2.9 RELELAHDOT (TEHDASASETUS)

c1 1 R1 COM
R1 5 Halytyslahto (sulkeutuva kosketin)
Kiinni kun saatimelld on kuittaamaton halytys
R2 4 Puhallin
c23 5 R2 ja R3 COM
R3 6 Lammitys
R4 8 Sdastdmuuntajan 1. porras
cas 9 R4 ja R5 COM 230VAC/3A
R5 10 Saastdmuuntajan 2. porras
R6 12 Saastdmuuntajan 3. porras
R67 13 R6 ja R7 COM
R7 14 Saastdmuuntajan 4. porras
R8 16 Saastdmuuntajan 5. porras
c89 17 R8 ja R9 COM
R9 18 Saastdmuuntajan 6. porras

* Yksinopeuspuhaltimilla kdytetaan ohjaavana relelahténa R2 Iaht6a

2.10 DIGITAALILAHDOT (TEHDASASETUS)

ou1 25 Ei HL-alarajahalytysta
ou2 26 Puhalli
uhatin 0/5vVDC
ous 27 Lammitys
ou4 28 Halytys

2.11 TIETOLIIKENNE

+24V 23 Kayttojannite ulkoiselle laitteelle

GO 22 Kayttojannite ulkoiselle laitteelle

TxDO 29 RS232 (0-portti) / Paikallinen kayttoliittyma

RxDO 30 RS232 (0-portti) / Paikallinen kayttoliittym3

GND 31 Maataso

TxD1 32 RS232 (1-portti) / Modeemi

RxD1 33 RS232 (1-portti) / Modeemi

GND 31 Maataso

A 59 RS485 (0-portti) Sdatimien verkotus/ paikallinen kayttoliittyma/ Modbus
B 60 RS485 (0-portti) Sdatimien verkotus/ paikallinen kayttoliittyma/ Modbus
GND 31 Maataso

Huom! Kytkettdessa lisalaitteita +24VDC jannitteeseen on huolehdittava siita, ettei yhteenlaskettu
virrankulutus ylitd 100mA.

Team-Control Oy www.team-control.fi
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3. SAATIMEN KAYTTO

Saatimen valikko on kaksitasoinen. Sdatimen yleinen kayttotaso on Kayttdja taso. Kayttajatasolla ndytetdan
esimerkiksi puhaltimen tila, mittaukset ja halytykset.

Painamalla Sharp (Katso alla oleva taulukko) padstaan syottamaéan suojakoodi jolloin valikko avautuu
huoltotasolle (Base valikko).

Saatimen kaikkia ominaisuuksia voidaan kayttaa BASE- valikossa. BASE- valikon kayttd on
monipuolisuutensa vuoksi vaativaa ja vaatii yleensa taman kasikirjan seka BASE- valikkokartan saatavilla
olemista.

ALA KOSKAAN SIIRRY BASE-VALIKKOON ELLET VARMUUDELLA TIEDA MITA OLET TEKEMASSA!

Tama ohjekirja keskittyy lahinna BASE- valikon kayttoon.

3.1 PAINIKKEIDEN KAYTTO VALIKOSSA

> PIIRI Painikkeella siirrytaan valikon otsikosta toiseen tai palataan valikossa
taaksepdin
YLOS Painikkeella siirrytaan valikossa ylospain
ALAS Painikkeella siirrytaan valikossa alaspain

MIINUS  Painikkeella vdhennetdan asetusarvoa, valinta pois tai siirrytaan alavalikkoon

PLUS Painikkeella kasvatetaan asetusarvoa, valinta paalle tai siirrytdaan alavalikkoon

KASI Painikkeella siirrytaan perusndytdsta manuaaliajovalikkoon

SHARP Painikkeella siirrytdan perusnaytostd suojakoodin syottéon jos se on kaytossa

®@® O+« |

Team-Control Oy www.team-control.fi
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3.2 PAINIKKEIDEN KAYTTO VALIKOSSA

Ay
O®
@
@®
®®

oG

Yhdistelmalla vaihdetaan perusndyt6ssa autoskannauksen tila

Yhdistelmalla vaihdetaan valinnan tila tai ndytetddn perusnaytossa sadtimen
tunnistekoodi

Yhdistelmalld vahennetaan asetusarvoa kymmenella pykalalla

Yhdistelmalla lisdtdan asetusarvoa kymmenelld pykalalla

Yhdistelmallad asetetaan asetusarvo minimiin tai merkin poisto merkkijonosta

Yhdistelmallad asetetaan asetusarvo maksimiin tai merkin lisdys merkkijonoon

Yhdistelmalla siirrytdaan valikosta suoraan perusnayttoon

Yhdistelmalld nollataan laskuri

Yhdistelmalld naytetaan perusndytdssa ominaisuudet

Team-Control Oy

www.team-control.fi
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4. KAYTTOONOTTO

4.1 KELLONAJAN ASETTELU
Pdivamaara saadaan muutettua kohdasta Aika & Pvm
VALIKKOPOLKU

— > Asetu kset

v
@ Ma 12:00:00

Aika & pvm —_— 22.06.2017

Kun siirrytdan kohtaan Aika & pvm, alkavat tunnit vilkkua. Kellonajan ja paivdmaaran saa muutettua PLUS
ja MIINUS -painikkeilla. Kohtien valilld voi siirtya YLOS ja ALAS -painikkeilla.

Jos saatimen kello edistaa tai jaa jalkeen, katso kohta KORJAUKSET.
Saadin laskee kalenterin mukaisen viikonpaivan automaattisesti.

4.2 PARISTON VAIHTO

Saatimessa on vaihdettava kellovarmistus paristo (Lithium CR1220). Pariston vaihto vaatii sdatimen
irrottamisen ja kotelon avaamisen, joten vaihtotyo kannattaa jattda ammattimiehen tehtavaksi. Paristoa
vaihdettaessa tulee kiinnittdad huomiota napaisuuteen (+ ylospain). Pariston kayttdikd on noin 10 vuotta.

4.3 PERUSASETUKSET

VALIKKOPOLKU

—> Asetukset

v]

Perusasetukset @ Kieli/ Language
Suomi

—>
=

Saatimen kayttokieli voidaan muuttaa Asetukset -valikosta, kohdasta Perusasetukset ja Kieli / Language.
Valittavana on kolme kieltd suomi, ruotsi ja englanti.
Kielen vaihto tapahtuu painamalla PLUS ja MIINUS -painikkeita yhta aikaa.

Muut perusvalikon asetukset ovat seuraavan taulukon mukaiset

Team-Control Oy www.team-control.fi
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Kieli/Language Suomi/ _RUOtSi/ Saatimen teksti (muutettavissa)
Englanti
Autoskannaus On/Ei Valitaan Autoskannaus paalle / pois *
Taustavalo on/Ei Valitaan palaako taustavalo aina
Hal. aani on / Ei Valitaanko soiko sdatimen summeri hélytystilanteessa
Suoiakoodi Nelinumeroinen suojakoodi joka avaa paasyn saatimen Base-
uojaxoodi 00009999 Va“kkoon

* Autoskannauksessa saddin nayttda perusndytossa vuorotellen sadtimen eri oloarvoja ja mittauksia.

Team-Control Oy www.team-control.fi
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4.4 PERUSNAYTTO / SKANNAUS
NAYTON SKANNAUS TOIMINTO

Perustilassa nayton voi asettaa skannaamaan seuraavanlaista kierrosta, josta nakyy kaikkien
kdyttéonotettujen saatopiirien perustiedot seka kytkettyjen anturien mittausarvot. Skannauksen tilan
(kaytossa, ei kaytossa) saa vaihdettua painamalla yhté aikaa nuoli yl6s ja nuoli alas painiketta. Tilan saa
vaihdettua myo6s Asetukset - Perusasetukset -valikosta.

TiiMi 7810 5.00 Saatimen nimi ja ohjelman versionumero
Puhallins&&din Saatimen teksti (muutettavissa)

Ma 12:00:00 Viikonpéaiva, kellonaika

01.01.2013 paiva, kuukausi, vuosi

Abs.ulkoilman
kost. 10.00 g/m3
Abs.alapohjan
kost. 10.00 g/m3
Abs.kosteusero

Ulkoilman sisaltama vesimaara g/m3

Alapohjan ilman sisaltama vesimaara g/m3

Alapohjan ilman ja ulkoilman vesimaaran erotus g/m® (Alapohja — ulkoilma)

- 0.00g/m3

?l'Pz Ero 0.0% P1 ja P2 jannitetulojen vélinen ero (P1 — P2)

Alapohja 0.0°C Alapohjan alin lampétila

Lampomaeroo_ooc Ulkolampdtilan ja alapohjan alimman lampétilan vélinen ero (TEO — TE)

Lammitysrele
(TEO-TE)  On
Lammitysteho
(TEO-TE) 10.0%

Nayttaa lammitysreleen tilan

Nayttda lammitystehon ohjauksen

Huoltoon aikaa

365 d Nayttdd montako vuorokautta on aikaa seuraavaan huoltoon

Ulkolampotila Ulkoanturin TEO lampétila

0.0°C
1 Alap(’hj%looc Alapohja-anturin TE1 lampdtila
2 Alapom%).ooc Alapohja-anturin TE2 lampétila
3 Alapom%).ooc Alapohja-anturin TE3 lampétila
4. Alapohja Alapohja-anturin TE4 lampdtila
0.0°C
5. Alapohja Alapohja-anturin TE5 lampdétila
0.0°C
TE6 Anturi Anturi TE6 lampdtila
0.0°C
TE7..23 Véayldanturi TE7-23
0.0°C Vaylaantureiden mittaustulos
TE 24 Anturi . .
18.0°C Anturin TE24 mittaustulos
Team-Control Oy www.team-control.fi
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Ulkokosteus

Ulkoilman suhteellinen kosteus

50.0 %RH
A""‘F’Oh{%k_giziﬁ Alapohjan suhteellinen kosteus
co2 pitosiggl:)spm CO2-Pitoisuus
P1 Ohjauszsyo% Ulkoisen P1 ohjauksen suuruus
P2 Ohiauszsyo% Ulkoisen P2 ohjauksen suuruus
HL1-Tulo 0.0% HL1 jannitetulo (0-5VDC)
HL2-Tulo 0.0% HL2 jannitetulo (0-5VDC)
1.pPulssitulo

9999999990 kWh

PL1-Pulssitulon arvo

1l.Hetkellinen . .
10 kWh/h PL1-Pulssitulon hetkellinen arvo
2.Pulssitulo .
9999999990 1 PL2-Pulssitulon arvo
2 .Hetkellinen

10 1/n

PL2-Pulssitulon hetkellinen arvo

riippumatta siita, onko skannaus paalla vai ei.

Valikkoa voi selata manuaalisesti Alas tai Yl6s -painikkeita painamalla. Selaaminen on mahdollista
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Uitontie6, 86220 MERIJARVI

www.team-control.fi
team@team-control.fi



mailto:team@team-control.fi

13 TiiMi 7810 5.00 Kasikirja (v.1.0.1)

5. ANTURIT

5.1 ANTURIEN TUNNISTUS

VALIKKOPOLKU

v)

©

Sadatimessa on automaattinen Anturien haku -toiminto. Toiminnon avulla saadin tunnistaa kytketyt anturit
automaattisesti. Jos jalkeenpdin halutaan manuaalisesti ottaa kaytt66n / poistaa antureita, on se
mahdollista tehda samasta valikosta kuin Anturien haku.

HUOM. Vayldantureiden lisddminen onnistuu vain hakutoiminnolla.

Anturien haku Kéynnistaé automaattisen Anturien halu toiminnan

TEO Ulkolampétila

TE1 1.Alapohja

TE2 2.Alapohja

TE3 3.Alapohja

TE4 4.Alapohja Manuaalinen valinta, anturi Kaytdssa / Pois kaytdsta
TES5 5.Alapohja

TEG6 Anturi

TE7-TE23 Vaylaanturi

TE24 TE24 Anturi

Anturien tilan muutos (On / Ei) valikossa tapahtuu painamalla PLUS tai MIINUS -painiketta.

HUOM! Anturien TEO — TE5 tulee olla kytkentdaohjeiden mukainen.

Team-Control Oy www.team-control.fi
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5.2 ANTURIEN TYYPIT

VALIKKOPOLKU

v]
©

TiiMi 7810 saatimessa voidaan kayttaa useita erilaisia anturityyppeja. Oletuksena sdadin kayttaa NTC10
tyypin anturia. Vaylaantureiden TE7 — TE23 tyypit eivat ole vaihdettavissa

0 Ni1000 1000 Q /0°C

1 Ni1000LG 1000 Q/0°C

2 NTC10 (curve 24) 10000 Q / 25°C

3 KTY81/210 2000 Q / 25°C

4 KTY81/110 1000 Q / 25°C

5 KTY81/121 990 Q / 25°C

6 PT1000 1000 Q / 0°C (-50 ... 850°C 0.5°C resoluutiolla)

7 PT500 500 Q/0°C (-50 ... 850°C 0.5°C resoluutiolla)

8 PT1000_Wide 1000 Q/0°C (-50 ... 850°C 0.5°C resoluutiolla)

9 PT500_ Wide 500 Q/0°C (-50...850°C 0.5°C resoluutiolla)

10 NTC1k8 1800 Q / 25°C

11 NTC20 20 000 Q / 25°C
e o

TEO Tyyppi

X Anturin TEO tyypin valinta

TE6 Tyyppi
yypp2 Anturin TE6 tyypin valinta
TE24 Tyyppi
yypzp Anturin TE24 tyypin valinta
Team-Control Oy www.team-control.fi
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5.3 ANTURIEN SUODATUS

VALIKKOPOLKU

v]
©

Suodatuksella vaimennetaan anturimittauksiin kohdistuvia ulkopuolisia hairiditd. Vaimennus on sita
suurempi mitd pienempi luku on. Vaimennus on poissa kaytostd kun luku on 0.00/Ei tai 1.00.

TEO Suodatus

050 Anturin TEO suodatuksen asetus

TE6 Suodatus
0.50

Anturin TE6 suodatuksen asetus

TE24 Suodatus
0.50

Anturin TE24 suodatuksen asetus

Team-Control Oy www.team-control.fi
Uitontie6, 86220 MERIJARVI team@team-control.fi



mailto:team@team-control.fi

16 TiiMi 7810 5.00 Kasikirja (v.1.0.1)

6. TULOT

6.1 JANNITETULOT

Jannitetulot voidaan ottaa kayttoon tai poistaa kaytosta valikossa Jannitetulot

VALIKKOPOLKU

v
©

3'1k°k03te”5 On/ Ei Valitaan, onko ulkoilman kosteuden mittaus kaytossa
G'zapOhjakOSteus On / Ei Valitaan, onko alapohjan kosteuden mittaus kaytossa
ng'PitOisuus On / Ei Valitaan, onko CO2- mittaus kaytossa

gfo“ja“s Oon/ Ei Valitaan, onko P1- tulon mittaus kaytossa

ﬁg’omaus On/ Ei Valitaan, onko P2- tulon mittaus kaytossa

Eti tulo On/ Ei Valitaan, onko HL1 tulon mittaus kaytossa

:tg tulo On/ Ei Valitaan, onko HL2 tulon mittaus kaytossa

Team-Control Oy www.team-control.fi
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6.2 DIGITAALITULOT

VALIKKOPOLKU

v
©

Saatimeen digitaalitulot IN1 — IN8 voidaan konfiguroida Tulot valikon kautta. Tulojen muokkaus tapahtuu
Asetukset -valikosta, kohdasta Tulot.

Tulot PL1 ja PL2 konfiguroidaan TiiMi Base valvomon avulla seuraavan taulukon mukaisesti

PL1 Tyyppi Ei Pulssitulon PL1 tyypin valinta
PL1 Esijako 1 Pulssitulon PL1 esijaon asettelu
PL1 Teksti .
KWh Pulssitulon PL1 laadun asetus
PL1 Hetkellmelrgi Valitaan, lasketaanko PL1 pulssitulon hetkellinen arvo
rPe:JT; Het.halyt)llzsi Valitaan, onko PL1 pulssitulon hetkellisen arvon halytys kaytossa ja asetetaan halytysraja
PL1 Het.halytys . . u .
viive 60's Pulssitulon PL1 hetkellisen halytyksen viive
m;im:’:lto' Ei Valitaan, onko PL1 pulssitulon huoltoilmoituksen kaytdssaolo ja tyyppi
PL1 Huoltovali . -
10000 Pulssitulon PL1 huoltovali

PL2 Tyyppi Ei Pulssitulon PL2 tyypin valinta
PL2 Huol ali . .

ue tovio;oo Pulssitulon PL2 huoltovali

Tulojen tyypit (toiminta) valitaan Tulojen tyypit taulukon mukaan.

HUOM!! Al3 muuta digitaalitulojen toimintaa ellet ole aivan varma siitd mité olet tekeméssa.
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6.3 DIGITAALITULOJEN TYYPIT

0/Ei Tulo ei ole kaytdssa

1 Sulkeutuva halytystulo

2 Automaattisesti kuittaantuva sulkeutuva halytystulo

3 Heti kuittaantuva sulkeutuva halytystulo

4 Avautuva halytystulo

5 Automaattisesti kuittaantuva avautuva halytystulo

6 Heti kuittaantuva avautuva halytystulo

7 Pydrintavahdin sulkeutuva halytystulo

8 Pydrintavahdin automaattisesti kuittaantuva sulkeutuva halytystulo

9 Pydrintavahdin heti kuittaantuva sulkeutuva hélytystulo

10 Pyorintavahdin avautuva halytystulo

11 Pydrintdvahdin automaattisesti kuittaantuva avautuva halytystulo

12 Pydrintavahdin heti kuittaantuva avautuva halytystulo

13 Y2 pyorintavahdin sulkeutuva halytystulo

14 Y2 pydrintédvahdin automaattisesti kuittaantuva sulkeutuva hélytystulo
15 Y2 pyérintavahdin heti kuittaantuva sulkeutuva halytystulo

16 Y2 pydrintédvahdin avautuva halytystulo

17 Y2 pyérintavahdin automaattisesti kuittaantuva avautuva halytystulo
18 Y2 pydrintédvahdin heti kuittaantuva avautuva hélytystulo

19 Y3 pydrintédvahdin sulkeutuva halytystulo

20 Y3 pydrintavahdin automaattisesti kuittaantuva sulkeutuva halytystulo
21 Y3 pydrintédvahdin heti kuittaantuva sulkeutuva hélytystulo

22 Y3 pyérintavahdin avautuva halytystulo

23 Y3 pydrintédvahdin automaattisesti kuittaantuva avautuva halytystulo
24 Y3 pyérintavahdin heti kuittaantuva avautuva halytystulo

25 Y4 pyorintavahdin sulkeutuva halytystulo

26 Y4 pydrintédvahdin automaattisesti kuittaantuva sulkeutuva hélytystulo
27 Y4 pyérintavahdin heti kuittaantuva sulkeutuva halytystulo

28 Y4 pydrintavahdin avautuva halytystulo

29 Y4 pyérintavahdin automaattisesti kuittaantuva avautuva halytystulo
30 Y4 pydrintédvahdin heti kuittaantuva avautuva hélytystulo

31 Y5 pydrintédvahdin sulkeutuva halytystulo

32 Y5 pyodrintdvahdin automaattisesti kuittaantuva sulkeutuva halytystulo
33 Y5 pydrintédvahdin heti kuittaantuva sulkeutuva hélytystulo

34 Y5 pyorintdvahdin avautuva halytystulo

35 Y5 pyorintavahdin automaattisesti kuittaantuva avautuva halytystulo
36 Y5 pydrintdvahdin heti kuittaantuva avautuva halytystulo

Automaattisesti kuittaantuva = Halytys kuittaantuu automaattisesti kun tulo palaa normaalitilaan.

Heti kuittaantuva = Halytys kuittaantuu valittémasti kun halytys tapahtuu ja halytyksen merkkivalo syttyy
tasavalolle. Halytyksesta ei generoidu halytystekstia nayttoon eikd halytyksen siirtoa tapahdu. Halytykseen
liittyva toiminta (esimerkiksi laitoksen pysahtyminen tapahtuu). Tata toimintaa voidaan kayttaa esimerkiksi
tilan ilmaisemiseen valvomossa (ulkoinen halytys avautuvalla tai sulkeutuvalla silmukalla).
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6.4 PL1JA PL2 TULOJEN HUOLTOILMOITUSTEN TYYPIT

0/Ei Ei huoltoilmoitusta

1 Huoltoilmoitus annetaan, jos pulssimaarad >= ilmoitusraja ja poistuu kun se on kuitattu eik& ole enda aktiivinen
2 Huoltoilmoitus annetaan, kun pulssimaara on jaollinen ilmoitusrajalla ja kuittaantuu kun viesti on lahetetty

3 Huoltoilmoitus annetaan, kun pulssiméara on jaollinen ilmoitusrajalla ja poistuu kun viesti on lahetetty

4 Huoltoilmoitus annetaan, kun pulssimé&éré on jaollinen ilmoitusrajalla ja kuittaantuu heti

7. LAHDOT

7.1 JANNITELAHDOT

Puhaltlmen ohjausviesti 0-10VDC
Y2 Y2 portaan l&htdviesti
Y3 Y3 portaan lahtoviesti
Y4 Y4 portaan lahtoviesti
Y5 Y5 portaan lahtoviesti
Y6 Lammityksen ohjausviesti 0-10VDC

7.2 RELELAHDOT

Halytysrele (releen kosketin on auki kun halytysta ei ole)

R2 Puhallinohjaus

R3 Lammityksen ohjaus

R4 Saastomuuntaja nopeus 1 (porras 1)

R5 Saastémuuntaja nopeus 2 (porras 2)

R6 Saastémuuntaja nopeus 3 (porras 3)

R7 Saastdmuuntaja nopeus 4 (porras 4)

R8 Saastémuuntaja nopeus 5 (porras 5)

R9 Saastdmuuntaja nopeus 6 (porras 6)

Saastomuuntajareleiden liittimet C45, C67, C89 kytketaan yhteen ja liitoksesta lahtee puhaltimen
kayttojannite silloin kun kyseessa on sadstomuuntajalla ohjattava puhallin. Tarvittaessa kaytettava
valireleita.

7.3 DIGITAALILAHDOT OU1- OU4

oul Ei HL-alaraja halytysta
ou2 Puhallin

ous Lammitys

ous4 Halytys

Lahdon tila on joko OVDC tai 5VDC, maksimi kuormitus on 5mA.
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8. SAATIMEN VALIKOT
Saatimen valikot siten kuin ne ovat valikkokartassa esitetty. Valikkokartan luku vasemmalta oikealle ja

ylhaalta alas.

8.1 SAATOASETUKSET

VALIKKOPOLKU

v

Saatoasetukset valikko sisadltaa seuraavat alivalikot

HUOLTOLASKURI Huoltolaskurin ilmoitusvalin asettelu
:g::}':('ls':.':opws' Puhallinnopeus asetukset
‘L\'::'}“S:(TS:ST Lammityksen asetukset
:gg&ssn Hélytysrajojen asetukset
Z’i’:?&i"gmé_ Y2 - Y5 Janniteldhtojen asetusarvo (kiintea Iahtoviesti)
Team-Control Oy www.team-control.fi
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8.2 PUHALLINNOPEUS ASETUKSET

VALIKKOPOLKU

v
e

Abs kosteusero
kaytossa On

Valinta siitd, kdytetdanko puhaltimen ohjaukseen ulkoilman ja alapohjan ilman
absoluuttista kosteuseroa (Alapohja — ulkoilma)

Abs kosteusero

Absoluuttisen kosteuseron asetusarvo

raja 0.10g/m3

Abs kosteusero . .

hyst. 0.10g/m3 Absoluuttisen kosteuseron hystereesi
P1-P2Ero . - . s e s
Kaytossa Ei Valinta siitd, onko P1 — P2 ohjaus kaytdssa
P1-P2Ero .

raja 1.0% P1—P2 tulojen eron asetusarvo

P1-P2Ero . .

hyster. 1.0% P1 - P2 tulojen eron hystereesi

TEO Puh. sallinta
kdytossa Ei

Valinta siitd, estetdanko / sallitaan puhaltimen kaynti TEO anturin (ulkoanturi)
mittauksen ohjaamana

TEO Puh. sallinta

Ulkolampdatilaohjauksen asetusarvo (taméan asetuksen alapuolella puhallin

raja 0.0°C pysdytetdan)
TEO Puh. sallinta " L . .
hyster. 0.0°C Ulkoldmpéotilaohjauksen hystereesi

RH Puh. sallinta
kaytossa On

Valinta siitd, estetdanko / sallitaan puhaltimen kaynti alapohjan kosteuden
ohjaamana (suhteellinen kosteus)

RH Puh. sallinta

Alapohjan suhteellisen kosteuden asetusarvo (tdman asetuksen alapuolella

raja 80.0%RH puhallin pysadytetdan)

:::s:“h' sa"i"taz.o%RH Suhteellisen kosteuden hystereesi

Min nopeus 10.0% Puhaltimen miniminopeus (ohjausviesti 0%)
Med nopeus 55.0% Puhaltimen keskinopeus (ohjausviesti 50%)

Max nopeus 100.0% Puhaltimen maksiminopeus (ohjausviesti 100%)

TEO Nopeusohjaus
Ei

Valinta siitd, ohjataanko puhaltimen nopeutta TEO anturin (ulkoanturi)
mittauksen ohjaamana

TEO Min nopeus

Talla ulkolampétilalla puhallin kdy Min nopeusasetuksen mukaista nopeutta

-10°C
TEO Med nopeus sy w e . - .
p;ooc Talla ulkolampétilalla puhallin kdy Med nopeusasetuksen mukaista nopeutta
TEO Ma - s s .
* noi’:l.lgoc Talla ulkolampdtilalla puhallin kdy Max nopeusasetuksen mukaista nopeutta

Team-Control Oy

Uitontie6, 86220 MERIJARVI

www.team-control.fi
team@team-control.fi



mailto:team@team-control.fi

22 TiiMi 7810 5.00 Kasikirja (v.1.0.1)

TE Nopeusohjaus

Valinta siitd, ohjataanko puhaltimen nopeutta alapohjan antureiden alimman

On mittauksen ohjaamana
TE Min noPeg?Ooc Talla lampdtilalla puhallin kdy Min nopeusasetuksen mukaista nopeutta
TE Med noPel;?soc Talla lampdtilalla puhallin kdy Med nopeusasetuksen mukaista nopeutta
TE Max nop?;.e?ooc Talla [ampdtilalla puballin kdy Max nopeusasetuksen mukaista nopeutta

RH Nopeusohjaus

Valinta siitd, ohjataanko puhaltimen nopeutta alapohjan kosteusanturin

Ei mittauksen ohjaamana (suhteellinen kosteus)
RH Min nggégs%m Talla kosteudella puhallin kdy Min nopeusasetuksen mukaista nopeutta
RH Med nggé‘;s%m Talla kosteudella puhallin kdy Med nopeusasetuksen mukaista nopeutta
RH Max nggégs%m Talla kosteudella puhallin kdy Max nopeusasetuksen mukaista nopeutta

CO2 Nopeusohjaus
Ei

Valinta siitd, ohjataanko puhaltimen nopeutta CO2 Iahettimen mittauksen
ohjaamana

CO2 Min nopeus

Talla pitoisuudella puhallin kdy Min nopeusasetuksen mukaista nopeutta

600 ppm
CO2 Med s e S .
< ngggu:pm Talla pitoisuudella puhallin kdy Med nopeusasetuksen mukaista nopeutta
CO2 Ma s e - .
* nggu:pm Talla pitoisuudella puhallin kdy Max nopeusasetuksen mukaista nopeutta

Pl Nopeusohjaus

Valinta siitd, ohjataanko puhaltimen nopeutta tulon P1 ohjausviestin ohjaamana

Ei
Pl Mi - e s .

o noPe;;o% Talla P1 tuloviestilld puhallin kdy Min nopeusasetuksen mukaista nopeutta
P1 Med i N e .

< nope:;s% Talla P1 tuloviestilla puhallin kdy Med nopeusasetuksen mukaista nopeutta
P1 M - N e .

ax nopigg‘o% Talla P1 tuloviestilla puhallin kdy Max nopeusasetuksen mukaista nopeutta

P2 Nopeusohjaus

Valinta siitd, ohjataanko puhaltimen nopeutta tulon P2 ohjausviestin ohjaamana

Ei
P2 Min nopeus sy . —_— . - . .
P 25.0% Talla P2 tuloviestilla puhallin kdy Min nopeusasetuksen mukaista nopeutta
P2 Med nopeus A . —_— . - .
P 62.5% Talla P2 tuloviestilld puhallin kdy Med nopeusasetuksen mukaista nopeutta
P2 Max nopeus s . —_— . o .
P1oo.0% Talla P2 tuloviestilla puhallin kdy Max nopeusasetuksen mukaista nopeutta
Puhallinrele . . Lo . . s s e
5.0% Puhallinohjausviestin suuruus, jossa puhallinrele vetaa (0.0% => Rele ei kdytossa)
Puhallinrele . - o gses .
hystereesi 5.0% Puhallinreleen, vetda / passtas hystereesi
Sadstomuuntaja Valinta siitd, kuinka monta sadtéporrasta on puhallinta syottavassa
portaita 6 sdastébmuuntajassa
Sadtomuuntaja s .
hystereesi 10.0% Portaan kytkennan hystereesi
Sadstémuuntaja Sddstdmuuntajaportaan vaihtumisen jalkeinen viive ennen kuin uutta ohjausta
viive 1 5s aletaan tarkkailemaan
Saastomuuntaja Sadstdomuuntajaportaan ohjauksen vaihdon pitda olla voimassa taman viiveen
viive 2 5s

ajan ennen kuin uusi porras vaihdetaan
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8.3 LAMMITYSASETUKSET

VALIKKOPOLKU

v

©

Valikossa asetellaan saadon parametrit.

Lammitys
kdytossa Ei

Valinta siitd, onko lammitys kdytdssa vai ei

TEO Lam.sallinta

Lampotila-asetus jonka alittuessa lammitys aloitetaan

raja 0.0°C

TEO Lam.sallinta " . . . . . . .
o Lammityksen sallinnan kytkeytymisen ja poistumisen hystereesi

hyster. 1.0°C

TE Lammitys . cela e C el s . . . . .
i Valinta siitd, kdynnistadko lammityksen alapohja-antureiden alin mittaustulos

TE Lammitys " TR w . .

raja 5.0°C Lampdtila, jossa [dmmitys aloitetaan

TE lammitys " . . . .

hyster. 1.0°C Lammityksen aloituksen ja lopetuksen hystereesi

TE Min e o

teho 5.0°C Lampotila jossa lammitetddn minimiteholla

TE Max o T .

teho _20.0°C Lampotila jossa [ammitetddan maksimiteholla

TEO- TE Limmitys

Valinta siitd, kdynnistadko lammityksen ulkoanturin ja alapohja-anturin (-anturien)

hyster.  2.0% RH

Ei lampétilaero
T,i?a TE Lémmit‘go,c Lampotilaero, jossa lammitys aloitetaan
ThEyost:f Lﬁmmitfo.c Lammityksen aloituksen ja lopetuksen hystereesi
I::o TE Min 5.0°C Lampotilaero jossa lammitetdan minimiteholla
I::c; TE Max 20.0°C Lampotilaero jossa lammitetddan maksimiteholla
RH Lammitys Ei Valinta siitd, kdynnistadko lammityksen alapohjan kosteusanturin mittaustulos
'::j.:ﬁmmit‘gso.o% RH Kosteus, jossa lammitys aloitetaan
RH Laimmitys

Lammityksen aloituksen ja lopetuksen hystereesi

RH Min

Kosteus jossa [ammitetdan minimiteholla

teho 70.0% RH
RH Max . " - .
teho 90.0% RH Kosteus jossa lammitetdan maksimiteholla
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P1 Limmit . s Lm sl pa . _—
ammitys Ei Valinta siitd, kdynnistadko lammityksen P1 ohjausviesti

P1 Lammitys L s . .

raia s 30.0% P1 tuloviesti, jossa lammitys aloitetaan

P1 Lammitys " . . . .

hyster y 2.0% Lammityksen aloituksen ja lopetuksen hystereesi

P1 Min s T

teho 30.0% P1 tuloviesti, jossa ldmmitetddn minimiteholla

P1 Max L T -

teho 100.0% P1 tuloviesti, jossa lammitetddn maksimiteholla

P2 Lammitys . sl C el p . . . .

i Valinta siitd, kdynnistadko lammityksen P2 ohjausviesti

P2 Lammitys L " . .

raja Y 30.0% P2 tuloviesti, jossa lammitys aloitetaan

P2 Limmit . . . .

hystZ:_nm' vs 2.0% Lammityksen aloituksen ja lopetuksen hystereesi

P2 Min L e

teho 30.0% P2 tuloviesti, jossa ldmmitetaan minimiteholla

P2 M s . .

teho ax 100.0% P2 tuloviesti, jossa ldmmitetddan maksimiteholla

Lammitysteho " . Lo

min id 0.0% Lammityksen minimiteho

Lammitysteho . . -

max Y 100.0% Lammityksen maksimiteho
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8.4 HALYTYSASETUKSET

VALIKKOPOLKU

v]
©

Valikossa asetellaan lammon talteenoton (LTO) toimintaan liittyvat parametrit.

Jadtymisvaara . . . an . "
hal :’aja 5.0°C Asetusarvo, jonka alittuessa alapohjassa annetaan jadtymisvaara halytys

Jaatymisvaara
hidl.viive 60 s

Viive, ennen hédlytyksen generointia

Lampétilaero Ulkolampétilan ja alapohjan alimman lampétilan vélinen [ampétilaero jonka
hél.raja  20.0°C ylittyessd annetaan lampétilaero halytys (TEO — TE)
Lampotilaero

hil viive 60 s Viive, ennen hadlytyksen generointia

Kosteus

hdl.raja 95.0% RH
Kosteus hal.
viive 60 s

Alapohjan suhteellinen kosteus jonka ylittyessa annetaan kosteus halytys

Viive, ennen hélytyksen generointia

CO2 Pitoisuus

hél.raja 1200 ppm
CO2 Pitoisuus
hal.viive 60 s

CO2-lahettimen mittaustulos, jonka ylittyessa annetaan CO2 Pitoisuus halytys

Viive, ennen hélytyksen generointia

Huoltolaskuri kdytossa . o . e e s
v Valinta siitd, onko aikaan perustuva huoltolaskuri kaytossa

Ei
HL1 Alaraja 0.0% Tulon HL1 alarajahalytyksen asettelupiste
HL1 Alahyst. 1.0% Tulon HL1 alarajahalytyksen hystereesi
HL1 Alahal'v"vzo s Viive, ennen tulon HL1 alarajahéalytyksen generointia
HL1 Ylaraja e L .
100.0% Tulon HL1 ylarajahalytyksen asettelupiste
HL1 Vighyst. 1.0% Tulon HL1 ylarajahalytyksen hystereesi
HLL Ylahal'v"vzo s Viive, ennen tulon HL1 yldrajahédlytyksen generointia
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HL2 Alaraja 0.0% Tulon HL2 alarajahélytyksen asettelupiste

HL2 Alahyst. 0% Tulon HL2 alarajahalytyksen hystereesi

HL2 A'ah‘:"""""go . Viive, ennen tulon HL2 alarajahélytyksen generointia
HL2 Yldraja 100.0% Tulon HL2 yldrajahalytyksen asettelupiste

HL2 Yldhyst. 0% Tulon HL2 yldrajahalytyksen hystereesi

HL2 Y'éhé""“":o . Viive, ennen tulon HL2 yldrajahilytyksen generointia

8.5 JANNITELAHTO ASETUKSET

VALIKKOPOLKU

v

©

Y2 Jinnit ey 4 gt s L
anni eo.oo v Jannitelahdon Y2 ldhtoviesti (vakioviesti)
Y3 Jannit oy e L
anni eo.oo v Jannitelahdon Y3 ldhtoviesti (vakioviesti)
Y4 Janni ey 4 g s
Jannlteo‘oo v Jannitelahdon Y4 ldhtoviesti (vakioviesti)
Y5 Jannit ey 4 s s L
anni eo.oo v Jannitelahdon Y5 lahtoviesti (vakioviesti)
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8.6 OHJAUKSET

Ohjaukset valikossa asetellaan aikaohjelmat

Toistuvat viikko-ohjelmat

VALIKKOPOLKU

v]
©

Kytkentaajat valikossa ( 30 ohjelmapaikkaa) asetellaan viikottain toistuvat aikaohjelmat

Seuraavat paivat voidaan valita

Ma Maanantai
Viikonpaivat Ti, Ke, To, Pe, La
Su Sunnuntai
Ma-Su Maanantai — Sunnuntai (kaikki paivat)
Ma - Pe Arkipaivat
La-Su Viikonloppu
E1 Extraohjelmointi 1
E2 Estraohjelmointi 2
E3 Extraohjelmointi 3

Seuraavat toiminnat voidaan valita

Auto Kello ei vaikuta puhaltimen ohjaukseen

Min Kellolla ohjataan puhallin min nopeudelle

Med Kellolla ohjataan puhallin med nopeudelle

Max Kellolla ohjataan puhallin max nopeudelle

>Med Kellolla ohjataan puhallin vdhintdan med nopeudelle
<Med Kellolla rajoitetaan puhallin enintddan med nopeudelle
Seis Kellolla ohjataan puhallin seis
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Siirry valikkoon Toimi ylla olevan valikko-ohjeen mukaisesti
Ndytossa: 1. Kytkentdaika. Voit muuttaa ohjelmaa seuraavan kohdan ohjeiden mukaisesti
Kytkent&ajan valinta Mikali haluat ohjelmoida uuden kytkentaajan niin siirry Alas painikkeella ensimmaiseen

tyhjdan ohjelmapaikkaan (alarivilld - = vapaa kytkentaaika)

Paina — tai + jolloin alarivin — alkaa vilkkua

Valitse -/+ painikkeilla haluttu paiva / paivat

Paina Alas- painiketta, tunnit vilkkuvat. Valitse haluamasi tunti -/+ painikkeilla

Ohjelmoi kytkentsaika | Paina Alas painiketta, minuutit vilkkuvat. Valitse haluamasi minuutit -/+ painikkeilla
(minuuttien ohjelmointi tapahtuu 10 minuutin tarkkuudella)

Paina Alas painiketta, toiminto alkaa vilkkua. Valitse haluamasi toiminto -/+ painikkeilla
Paina lopuksi Piiri- painiketta

1.Kytkentdaika
Ma-Su 09:00 >Med

Joka paiva 9:00 .. 21:00 puhallin pyorii vahintdan med nopeudella
2 .Kytkentdaika ja yolld 21:00 ... 9:00 enintddn med nopeudella.
Ma-Su 21:00 <Med

Esimerkki
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Viikko-ohjelmasta poikkeavat aikaohjelmat

VALIKKOPOLKU

v

©

Erikoispaivat valikossa ( 20 ohjelmapaikkaa) asetellaan normaalista viikko-ohjelmasta poikkeavat

aikaohjelmat.

Siirry valikkoon

Toimi ylla olevan valikko-ohjeen mukaisesti

Erikoispdivat kdytossa

Valitse ovatko erikoispaivat kaytossa. Valinta tapahtuu painamalla + ja — painikkeita

samanaikaisesti.

Ohjelmoi erikoispaiva

Paina — tai + jolloin alarivin — alkaa vilkkua.

Valitse -/+ painikkeilla haluttu péiva, jakson alku, extra 1...3 tai extra 1...3 jakson alku.
Paina Alas- painiketta, paivat vilkkuvat. Valitse haluamasi paiva -/+ painikkeilla.

Paina Alas painiketta, kuukaudet vilkkuvat. Valitse haluamasi kuukausi -/+ painikkeilla.
Paina Alas painiketta, vuodet vilkkuvat. Valitse haluamasi vuosi -/+ painikkeilla
(Paivien, kuukausien ja vuosien _ valinta tarkoittaa, ettad ne eivat vaikuta).

Paina lopuksi Piiri- painiketta.

Esimerkki

1.Erikoispaiva
01.01. Su

Joka vuosi 1.1 on sunnuntain mukainen viikkokello-ohjelma

2.Erikoispaiva
02.01.2018 Su

Vuonna 2018 2.1 on sunnuntain mukainen viikkokello-ohjelma

4 . Erikoispaiva

Joka kuukauden 15 paiva on sunnuntain mukainen viikkokello-

15. . Su ohjelma
3.Erikoispaiva . . .. .
24 12, Bl Joka vuosi 24.12 on extra 1 mukainen viikkokello-ohjelma
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Jakson ohjelmointi

Selvyyden vuoksi kannattaa jakso ohjelmoida siten, etta jakson alkamispadiva on ensimmainen vapaa pariton
erikoispdiva esim. 7. Erikoispaiva

Siirry valikkoon

Toimi ylla olevan valikko-ohjeen mukaisesti

Ohjelmoi erikoispaiva

Paina — tai + jolloin alarivin — alkaa vilkkua.

Valitse -/+ painikkeilla haluttu jakson alku (- Ma ... - Su tai - E1 ... - E3)

Paina Alas- painiketta, paivat vilkkuvat. Valitse haluamasi paiva -/+ painikkeilla.

Paina Alas painiketta, kuukaudet vilkkuvat. Valitse haluamasi kuukausi -/+ painikkeilla.
Paina Alas painiketta, vuodet vilkkuvat. Valitse haluamasi vuosi -/+ painikkeilla.

Paina lopuksi Piiri- painiketta.

Siirry seuraavaan erikoispaivdaohjelmointiin.

Valitse -/+ painikkeilla haluttu jakson lopettava péivad (Ma ... Su tai E1 ... E3)

Paina Alas- painiketta, paivat vilkkuvat. Valitse haluamasi paiva -/+ painikkeilla.

Paina Alas painiketta, kuukaudet vilkkuvat. Valitse haluamasi kuukausi -/+ painikkeilla.
Paina Alas painiketta, vuodet vilkkuvat. Valitse haluamasi vuosi -/+ painikkeilla.

Paina lopuksi Piiri- painiketta.

Esimerkki

7.Erikoispaiva

01.07 _ su Joka vuonna 1-31.7 on sunnuntain mukainen viikkokello-ohjelma.
———— (Huom! Saman toiminnon saisi ohjelmoimalla pelkastaan

8.Erikoispaiva e .

31.07. su 7.erikoispaivaksi __.07. Su)
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8.7 ASETUKSET

Asetukset valikossa asetellaan sdadtimen yleisia asetuksia
Aika ja paivamaara

VALIKKOPOLKU

v]

Perusasetukset

VALIKKOPOLKU

v]
©

Kieli / L o s .
ieli / Language Saatimen kayttokielen valinta

Suomi
Teksti Tastd voidaan muuttaa sdddinnimen alle olevaa tekstia (lisdta esim. ilmanvaihtokoneen
Puhallinsdddin pa|ve|ua|ue)
Autoskannaus Valitaan, onko autoskannaus kaytossa / pois kdytosta. Autoskannauksessa saadin ndyttaa

On | yvuorotellen perusnayton valikot 10 sekunnin vélein

Valitaan, aletaanko nayttda 15 minuuttia viimeisen nappainpainalluksen jalkeen pelkastdan

Nimitiedot N i - S
fmitiedo g | saatimen nimed (Esim. TiiMi 7810 4.00 IV-saadin) ellei niin toimitaan autoskannaus asetuksen
mukaisesti
Taustavalo aina Ei Valitaan, palaako taustavalo aina
Aut. kesaaik . . . . . . I
Ut kesaalka i Valitaan, onko automaattinen kesa- / talviaikaan siirtyminen kaytossa
Hal. gani on Valitaan, soiko halytyssummeri halytyksessa
Hal. ohitus Valitaan, onko halytyksien ohitus hetkellisesti kuittaamatta mahdollista piiri painikkeella

Ei | Hilytys kuittaantuu kaikilla muilla painikkeilla

Erikoisvalikot . . s e e .
rikotsvatiko Valitaan, naytetaanko erikoisvalikot

On
Suojakoodi Valitaan, onko suojakoodi kdytossa vai ei
kéytossa Ei | HUOM! Jos suojakoodi asetetaan ja se katoaa, sditimen laajaa valikkoa ei voida kdyttaa
Suojakoodi Nelinumeroinen suojakoodi, jolla saadaan laaja valikko kdytt6on

1234 | (Suojakoodia kdytetddn myos tiedonsiirrossa)

Ominaisuudet
10000010

Ominaisuuskoodi, jolla saadaan eraita TiiMi 7810 saatimen lisdtoimintoja kdyttoon
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8.8 TIEDONSIIRTOASETUKSET

Tiedonsiirtoasetuksista on oma erillinen ohje.

8.9 ANTURIT

VALIKKOPOLKU

v]

©

Antureiden haku

Saatimeen kytkettyjen anturien automaattinen haku. Kaynnistyy painamalla samanaikaisesti + ja
- painikkeita

Ulkolampatila

TEO Ei
1. Alapohja
TE1 Ei
2. Alapohja
TE2 Ei
3. Alapohja
TE3 Ei
4. Alapohja
TE4 Ei
5. Alapohja
TES Ei
TE6-Anturi
TE6 Ei
TE7-Vaylaanturi
TE7 Ei
17. Véylaanturi
TE23 Ei
TE24-Anturi
TE24 Ei
TEO Tyyppi
2
TEG6 Tyyppi
2
TE24 Tyyppi
2
TEO Suodatus
0.25
TE6 Suodatus
0.25
TE24 Suodatus
0.25

Anturien manuaalinen kdyttdonotto / poistaminen kdytosta
Valinta tapahtuu painamalla + tai — painiketta

Anturien tyypit kerrottu kohdassa ANTURIEN TYYPIT

Suodatuksella voidaan vaimentaa anturimittauksiin vaikuttavia ulkopuolisia hairioita
Vaimennus hidastaa anturin [ampdtilan muutosnopeutta

Vaimennus on sitd suurempi mita pienempi luku on

Vaimennus on poissa kaytosta, kun luku on 0.00/Ei tai 1.00
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810  JANNITETULOT

VALIKKOPOLKU

=

UIkokosteus
Alapohjakosteus
u2 Ei
CO2-Pitoisuus
u3 Ei
P1-Ohjaus Jannitetulojen manuaalinen kdyttdonotto / poistaminen kdytosta. Valinta tapahtuu painamalla
P1 Ei_| samanaikaisesti + ja - painikkeita
P2-Ohjaus
P2 Ei
HL1-Tulo
HL1 Ei
HL2-Tulo
HL2 Ei
811 TULOT

VALIKKOPOLKU

=

IN1 Tyyppi IN1 Tulon tyypin valinta
IN8 Tyyppi . IN8 Tulon tyypin valinta
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812 NIMET

Valikossa voidaan vaihtaa antureiden ja tulojen nimitekstit.

VALIKKOPOLKU

8
<
®©

TEO Nimi

Ulkolimpétila Anturin TEO nimenvaihto

TE24 Nimi

TE24-Anturi Anturin TE24 nimenvaihto

U3 Nimi
CO2-Pitoisuus
U1 Nimi
Ulkokosteus

U2 Nimi
Alapohjakosteus

Tulon U3 nimenvaihto

Tulon U1 nimenvaihto

Tulon U2 nimenvaihto

P1 Nimi . ]
P1-Ohjaus Tulon P1 nimenvaihto
P2 Nimi i )
P2-Ohjaus Tulon P2 nimenvaihto
HL1 Nimi i ]
HL1-Tulo HL1 Tulon nimenvaihto
HL2 Nimi . )
HL2-Tulo HL2 Tulon nimenvaihto
IN1 Nimi . ]
IN1-Pydrints IN1 tulon nimenvaihto
IN8 Nimi . ]
INS-Pybrints IN8 tulon nimenvaihto
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813 KORJAUKSET

VALIKKOPOLKU

v

©

Mittaustulos saattaa joskus poiketa “oikeasta” hairitsevasti. Siksi TiiMi 7810 sdatimessa on korjaustoiminta,

jolla mittaustulos saadaan ndyttamaan ”oikein”.

Korjaukset valikossa voidaan kalibroida myos kellon kaynti.

Kellonajan korjaus

Kellon kalibrointi. Asetus siita, kuinka monta sekuntia ja mihin suuntaan
kellonaikaa korjataan keskiviikkoisin kello 12:00

Jannite

Saatimen +5V:n jannitteen kalibrointi

TEO Korjaus

Lampdtila-anturin kalibrointi

Lampétila-anturin kalibrointi

TE24 Korjaus

Lampdtila-anturin kalibrointi

U1 Korjaus Jannitetulon U1 kalibrointi
U2 Korjaus Jannitetulon U2 kalibrointi
U3 Korjaus Jannitetulon U3 kalibrointi
P1 Korjaus Jannitetulon P1 kalibrointi
P2 Korjaus Jannitetulon P2 kalibrointi
HL1 Korjaus Jannitetulon HL1 kalibrointi
HL2 Korjaus Jannitetulon HL2 kalibrointi

"Mittausvirheen” korjauksen voi tehda kaikille antureille ja jannitetuloille. Korjaus tapahtuu jokaisen
anturin kohdalla erikseen, PLUS ja MIINUS -painikkeita kayttaen.

Jannitetulojen skaalaus voidaan tehda konfigurointi ohjelmistolla tai valvomo-ohjelmistolla.
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8.14 TESTAUS

VALIKKOPOLKU

v
e

Bindarinen luku joka kertoo tulojen tilat (O = Ei aktiivinen / 1 = Aktiivinen)
0.Bitti = IN1 (Oikeanpuoleisin)
1.Bitti = IN2
2.Bitti = IN3

n0 3.Bitti = IN4

0000000000000000
4 Bitti = IN5
5.Bitti = IN6
6.Bitti = IN7
7.Bitti = IN8
Bindarinen luku joka kertoo tulojen tilat (O = Ei aktiivinen / 1 = Aktiivinen)
0.Bitti = - (Oikeanpuoleisin)
1.Bitti =-
2.Bitti =-
3.Bitti =-
4 Bitti = -
5.Bitti = -

i 6.Bitti = -

0000000000000000 7.Bitti =-
8.Bitti = X1
9.Bitti = X2
10.Bitti = PL1
11.Bitti = PL2
12.Bitti = HL1
13.Bitti = HL2
14 Bitti = -
15.Bitti = -
Bindarinen luku joka kertoo ldhtdjen tilat (0 = Ei aktiivinen / 1 = Aktiivinen)
0.Bitti = R1 (Oikeanpuoleisin)
1.Bitti =R2
2.Bitti =R3
3.Bitti=R4
4.Bitti = R5

outo 5.Bitti = R6

o;oooooooooooooo 6.Bitti = R7
7.Bitti = R8
8.Bitti = R9
9.Bitti = -
10.Bitti = -
11.Bitti = -
12.Bitti = 0U1
13.Bitti = 0U2

Team-Control Oy www.team-control.fi

Uitontie6, 86220 MERIJARVI team@team-control.fi



mailto:team@team-control.fi

37 TiiMi 7810 5.00 Kasikirja (v.1.0.1)

14.Bitti=0U3
15.Bitti = OU4

SMS-Lah. viesti
Ei

SMS-Lah. kaikki
Ei

Yhden tekstiviestin ldhetys (0 = Ok viesti / 1 ... 64 = Halytysviestit)

Kaikkien tekstiviestien lahetyksen kdynnistys
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9. HALYTYSNAYTTO

VALIKKOPOLKU

v]

Saatimessa on pitkalle kehitetty vianhallintajarjestelma. Vian ilmettya saadin antaa siita halytyksen ja toimii
ennalta ohjelmoidulla tavalla.

Halytystilanteessa saatimen nayttoon ilmestyy ko. halytyksen ilmaiseva teksti, punainen halytyksen
merkkivalo alkaa vilkkua, sdatimen halytyslahto aktivoituu ja halytysrele vetaa (jos kaytossa).

Halytyksen merkkivalo jaa palamaan, kunnes halytyksen aiheuttama syy poistuu.

Kuittaus tapahtuu milld tahansa painikkeella ja sdadin ilmoittaa kuittauksen. Kuitattu, mutta aktiivinen
halytys on nahtavilla Halytykset -valikossa. (Halytykset -valikko on kdyt6ssa vain, jos jokin halytys on
aktiivinen).

Seuraavassa taulukossa esitetddan Halytysnadyttd kokonaisuudessaan tehdasasetuksilla:

;gmﬁ:mis 1. Pyorimisvahdin halytys
ﬁ;dm;‘m“ 2. PySrimisvahdin hilytys
:g:{‘;ﬁ?mis 3. Py6rimisvahdin halytys
:'a.mzimis 4. Pyorimisvahdin halytys
:g:":ﬁ?mis 5. Py6rimisvahdin halytys
:g:{‘f:mis 6. Py6rimisvahdin halytys
Zémg:imis 7. Py6rimisvahdin halytys
:g:"f:mis 8. Py6rimisvahdin halytys

Jadtymisvaara
halytys
Lampéotilaero
hélytys
Kosteus
halytys
CO2-Pitoisuus
hélytys

Antureiden TE1 — TE6 antama jadtymisvaarahalytys

Alapohjan kosteusldahettimen antama kosteushalytys

CO2-lahettimen antama CO2-pitoisuushalytys

Huoltovali-

iImoitus Aikaan perustuvan huoltolaskurin antama huoltovali-ilmoitus
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TiiMi 7810 5.00 Kasikirja (v.1.0.1)

HL1 Vesivuoto . o
hiilytys Tulon HL1 antama vesivuotohélytys
HL1 Ylaraja s s
hilytys Tulon HL1 antama yldrajahalytys
HL2 Vesi . “

L2 Vesivuoto Tulon HL2 antama vesivuotohalytys
hilytys
HL2 Ylaraja e s
halytys Tulon HL2 antama yldrajahalytys

PL1 Hetkellinen
hilytys

PL2 Hetkellinen
halytys

Ulkolampatila
TEO anturivika

1. Alapohja
TE1 anturivika

2. Alapohja
TE2 anturivika

3. Alapohja
TE3 anturivika

4. Alapohja
TE4 anturivika

5. Alapohja
TES anturivika

TE6-Anturi
TE6 anturivika

Anturivika

TE7-Vaylaanturi
TE7 anturivika

TE23-Vaylaanturi
TE23 anturivika

Anturivika

TE24-Anturi
TE24 anturivika

Anturivika
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